
 

 

 

Силабус навчальної дисципліни 

"Основи робототехніки військового призначення" 

 

Спеціальність: 255  Озброєння та військова техніка 

Галузь знань: 25  Воєнні науки, національна безпека, безпека  

державного кордону 

 

Рівень вищої освіти Перший (бакалаврський) 

Статус дисципліни Навчальна дисципліна вибіркового компонента циклу загальної 

підготовки 

Курс ІV (четвертий) 

Семестр VIII (восьмий) 

Обсяг дисципліни, 

кредити ЄКТС/загальна 

кількість годин 

3 кредитів/90 годин 

Мова викладання Українська  

Що буде вивчатися 

(предмет навчання) 

Робототехнічні комплекси та основні принципи використання їх для 

виконання бойових задач підрозділами Збройних Сил України та 

інших військових формуваннях утворених відповідно до 

законодавства України. 

Чому це цікаво/потрібно 

вивчати (мета) 

Метою викладання навчальної дисципліни є отримання вичерпних 

знань в області будови та бойового застосування робототехнічних 

комплексів.  

Основними завданнями вивчення дисципліни є засвоєння знань в 

області складу, структури, основ функціонування та бойового 

застосування робототехнічних комплексів військового призначення. 

Чому можна навчитися 

(результати навчання) 

Володіння навичками у сфері створення спеціального програмного 

забезпечення цифрових засобів спеціального призначення на базі 

мікропроцесорної техніки для вирішення завдань оперативно – 

технічних підрозділів розвідки Збройних Сил України та інших 

військових формувань утворених відповідно до законодавства 

України. 

Володіння навичками у сфері основ побудови робототехнічних 

комплексів військового призначення та принципів автономного 

управління даними системами. 

Як можна 

користуватися набутими 

знаннями і уміннями 

(компетентності) 

Здатність розробляти системи автоматизації управління військами та 

озброєнням з використанням інтелектуальних інформаційних 

систем, технологій генерації та аналізу знань, алгоритмів штучного 

інтелекту. 

Знання та розуміння основ побудови робототехнічних комплексів 

військового призначення та принципів автономного управління 

даними системами. 



 

 

Навчальна логістика Зміст навчальної дисципліни:  

Змістовний модуль 1. Введення до Введення в робототехніку  

Введення в робототехніку. Історія появи. Основні терміни та 

визначення. Типи роботів та їх класи. Сучасні тенденції розвитку 

військових (спеціальних) робототехничних комплексів, Розробка 

військових роботів в світі. Огляд сучасних військових (спеціальних) 

робототехнічних комплексів: Наземні, Повітряні (БПЛА, 

Ретранслятори). Морські, Спеціальні. Види спеціальних наземних 

РТС. 

Змістовний модуль 2. Основні складові частини робота. 

Система прийняття рішень. Інформаційно-вимірювальна система. 

Навігаційні системи зі скануванням простору. Системи зв’язку 

роботів. Канали керування та зворотного зв'язку. Виконавча 

система. Системи керування. Система енергопостачання та 

елементи електроживлення. Механіка робота та мехатронні 

пристрої. Надійність роботів.  

Змістовний модуль 3. Комплекси та системи програмування 

військових робототехнічних комплексів 

Комплекси программно-аппаратних засобів програмування 

військових комплексів. Мови програмування військових 

робототехничних комплексів   

Змістовний модуль 4 Адитивні технології 

Будова 3D принтера. 3D сканери. САПР побудови 3D моделів 

Змістовний модуль 5. Штучний інтелект 

Системи та алгоритми прийняття рішень. Штучний інтелект. 
Види занять: лекції, групові, практичні 

Методи навчання: навчальна дискусія, навчальні кейси, онлайн 

Форми навчання: очна 

Пререквізити Організація зв'язку в тактичній ланці управління, 

Морально-психологічне забезпечення підготовки та застосування 

Збройних Сил України 

Пореквізити Спецполіграфія 

Інформаційне 

забезпечення 

з фонду та депозитарію 
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